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sumario

Novática, revista fundada en 1975 y decana de la prensa infor-
mática española, es el órgano oficial de expresión y formación 
continua de ATI (Asociación de Técnicos de Informática), 
organización que edita también la revista REICIS (Revista 
Española de Innovación, Calidad e Ingeniería del Software).

<http://www.ati.es/novatica/>
<http://www.ati.es/reicis/>

ATI es miembro fundador de CEPIS (Council of European Professional 
Informatics Societies), representa a España en IFIP (International 
Federation for Information Processing) y es miembro de CLEI (Centro 
Latinoamericano de Estudios de Informática) y de CECUA (Confederation 
of European Computer User Associations). Asimismo tiene un acuerdo 
de colaboración con ACM (Association for Computing Machinery) y 
colabora con diversas asociaciones informáticas españolas.
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Un barco tiene rota su brújula, por lo tan-
to luego de realizar cada giro se desconoce 
hacia donde está avanzando. Sin embargo 
el capitán de este barco sabe correctamente 
cuántos grados gira cada vez que lo hace y 
está seguro de que el puerto desde donde sa­
lió le permite iniciar su recorrido exactamen­
te hacia el norte. Se requiere un programa 
que reciba la dirección y ángulo de cada giro 
e informe el punto cardinal hacia el que está 
dirigido. Para ello el programa debe infor­
mar el punto cardinal con una precisión de 
22,5°, es decir, según la siguiente rosa de los 
vientos, que se presenta en la figura 1. 

Figura 1. Rosa de los vientos. 

En caso de que el barco no finalice apun­
tando exactamente a uno de los 16 puntos 
cardinales indicados, se debe informar el 
más cercano. 
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El problema del robot de 
exploración de Marte 

Este es el enunciado del problema 2 que fue planteado en la Octava Competencia de Progra­
mación de la Facultad Regional de Córdoba (Universidad Tecnológica Nacional, Argentina) 
UTN-FRC celebrada en noviembre de 2016. 

Entrada 

La entrada inicia con una línea con la canti­
dad de casos de prueba C. Luego se presen­
tan C casos, cada uno de los cuales presenta 
una línea conteniendo un número entero G 
indicando la cantidad de giros y luego G lí­
neas. Por cada giro se ingresa una letra B o 
E, indicando si el giro fue a babor (izquier­
da, sentido antihorario) o estribor (derecha, 
sentido horario) respectivamente y luego un 
número entero A con la cantidad de grados 
que giró. 

0 < C < 104 

0 < G < 108 

0 ≤ A < 360 

Salida 

Por cada caso de prueba se debe informar 
una cadena con la sigla del punto cardinal 
hacia el que el barco está más orientado 
(una de {N, NNE, NE, ENE, E, ESE, SE, 
SSE, S, SSO, SO, OSO, O, ONO, NO, 
NNO}). 

Ejemplo de entrada 

2 
3 
B 45 
B 45 
B 0 
5 
E 15 
E 15 
B 10 
B 10 
E 5 

Ejemplo de salida 

O 
NNE 
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